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RADIOCONTROL M550S WAVE S6-0011 ANEXO B
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Fecha de installacion
El conexionado eléctrico realizado
segun las instrucciones del fabricante.
La instalacion y pruebas de funcionamiento
se han realizado con el maximo cuidado.
Sello y firma del montador.
CONEL FIN DE COMPLETAR LA ISTALACION, ES MUY IMPORTANTE RELLENAR EL ESQUEMA DEL RADIOMANDO QUE ESTA CONECTADO A
LA MAQUINA. EL FORMULARIO ACOTINUACION ADJUNTO ES DE CUMPLIMENTAR COMPLETAMENTE. LOS CABLES SENALIZADOS DE LA
MANGUERA QUE CONECTAN EL RADIOMANDO A LA MAQUINA SE ANOTARAN EN LOS ESPACIOS LIEBRES DEL FORMULARIO.
ESTOS DOCUMENTOS PERTENECEN A LA EMPRESA IMET SU PUBLICACION POR TERCEROS SERA PENALIZADO.
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